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TeEmA 11

SISTEMAS DE REPRESENTACION

PLANO DE PERFIL

<>

O DE PLANTA



OBJETIVOS

La forma de representar los objetos tal como los percibe el ojo
humano es uno de los objetivos que ha perseguido la humanidad duran-
te siglos. Esta forma varia, entre otras cosas, en funcion del objeto
representado y del receptor de la informacién suministrada. Esta duali-
dad hace que a lo largo de la historia hayan ido evolucionando los siste-
mas de forma que en la actualidad, y sélo en el entorno tecnolégico de
ingenieria, es posible encontrar un amplio abanico de posibilidades que
es necesario conocer.

Los diferentes sistemas, ya sean manuales o a través del uso de apli-
caciones informaticas, se basan en la utilizacién de una serie de concep-
tos clave como planos de proyeccion, lineas de proyeccion, cortes y vistas
entre otros. Para cada uno de ellos se han establecido unas normas que
hay que cumplir si se desea transmitir una informacién de forma univo-
cay sin lugar a posibles interpretaciones por parte de las personas o equi-
pos informaticos receptores de la informacién suministrada.

PALABRAS CLAVE

Abatimiento

Foco de proyeccién

Haz de proyeccion
Perspectiva axonométrica
Perspectiva axonométrica
dimétrica

Perspectiva axonométrica
isométrica

Perspectiva caballera
Perspectiva gnomémica
Perspectiva militar

Plano de proyeccion

Plano del cuadro

Proyeccién cilindrica
Proyeccién cilindrica ortogonal
Proyeccién estereografica
Proyeccién ortogonal
Representacion fotorrealistica
Sistema axonométrico

Sistema cénico

Sistema diédrico

Sistema de planos acotados

Vista




1. GENERALIDADES

Los sistemas de representacion constituyen un campo del conocimiento
que tiene por objetivo la introduccién de la informacién de cuerpos geomé-
tricos espaciales, y por lo tanto tridimensionales, en soportes bidimensiona-
les como el plano, ya sea el papel o la pantalla del ordenador. Esta informa-
cién debe ser la necesaria y suficiente para que el cuerpo geométrico que se
desea representar quede correctamente definido.

La representacion grafica en la ingenieria es una técnica apoyada en la
geometria, con fuerte fundamento matematico, pero con el objetivo claro de
comunicar informacién, por lo que en determinadas ocasiones presenta la
problemaética asociada a los lenguajes de transmision de informacién.

Cuando es factible, se tiende a la representacién de objetos tal como los
percibe el ojo humano, es la denominada «representacion fotorrealistica».
Pero en la mayoria de los casos con una representacién fotorrealistica no se
puede transmitir toda la informacién técnica que se desea comunicar, por lo
que se ha de recurrir a otros sistemas en los que el parecido entre el objeto
real y su representacién bidimensional se difumina, quedando reducido a
una serie de normas y convencionalismos que deben permitir al técnico
conocer sin lugar a dudas las cualidades y especificaciones del cuerpo objeto
de representacion.

Los sistemas de representacion mas utilizados actualmente en el entorno
industrial son:

e Sistema diédrico.
e Sistema axonomeétrico.
e Sistema conico.

En el campo de la construccion y de la arquitectura, es muy importante el
sistema de representaciéon mediante planos acotados, pero existen otros
muchos sistemas como la perspectiva caballera, la militar, la proyeccion este-
reografica o la proyeccién gnomoémica, que no deben olvidarse.
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